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A- Mise en situation

Le terrain de golf.

Le terrain de golf est constitué d'un parcours comprenant de 9 à 18 trous, que le
golfeur doit parcourir successivement. La distance totale effectuée pour 18 trous est
d'environ 8 km et le temps de jeu d'environ 4h.

;:\:\:".:"~"c".: ;:,:,::-",::"""":::i:.:,,:-,,\::;:\~':;(\i;i::.:.~.:;+';::;,, "".:':':;cC"",;,c,.;c:, c:.:. ;.+cjj"::;~::j;;;

Ce parcours peut être plus ou moins accidenté. Selon le profil du terrain: Il comporte
des pentes plus ou moins abruptes, une zone roulante appelée « fairway » ou l'herbe
est tondue courte et une zone d'herbe plus haute appelée« rough ». Selon la saison,
le sol est sec ou boueux.

Le matériel de golf.

FERS PUTTER

BOIS

L'ensemble des clubs nécessaires (maximum de 14 ) ainsi que le sac permettant de les
ranger représente un poids d'environ 20 kg.
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B- Expression du besoin

Compte tenu de la distance à parcourir et du poids à transporter, il peut être
nécessaire de faire transporter le matériel par un chariot à propulsion
électrique. Dans ce cas, ce chariot doit être autonome et avoir une durée de
fonctionnement suffisante pour couvrir la distance.
Il doit pouvoir s'adapter à la nature de tous les terrains rencontrés et être pliable
pour se ranger dans le coffre d'une voiture.

C- Diagramme sagittal

l''-'''---~:~::--'"'''\
\"" ~/ et\Rangement et

transport

( :~~~:~:)Terrain Natu~e du ç=:~~:J -~ terrain "..-

~ Chariot de
" golf.. -,,"

--~~~~~e~lle sac

~ariot (/-;::~~~:;~ \
Recharger 1 \, ~ ~_./

batterie
Signaux
indiquant !'état

.; de la batterie,

è~::)
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D- Descriptif du chariot de golf

Le chariot est un chariot électrique alimenté par une batterie permettant le transport d'un
sac de golf sans effort sur un parcours même accidenté.

Pliable, Le chariot pèse seulement 9,7 kg.

D'une nouvelle génération, il est doté des
dernières technologies.
L'ensemble, géré par microcontrôleur, offre
souplesse et sécurité.

En cas de blocage de la roue ou
surchauffe du moteur, le chariot est
protégé par une sécurité électronique.
Les roues avant sont réglables pour
assurer un déplacement en parfaite ligne
droite, et sont également autonettoyantes.

Fonctionnement

Le pilotage est assuré par une carte de
commande et une carte puissance.
Le bouton poussoir D, logé dans la poignée
permet la mise en marche et l'arrêt du

système.
Le potentiomètre A permet de faire varier la
vitesse du chariot.
Au démarrage, la vitesse augmente
progressivement jusqu'à atteindre la B

vitesse de consigne déterminée par la
position du potentiomètre.
Ce départ en «douceur» géré par le
microcontrôleur permet une meilleure
synchronisation avec le déplacement de
l'usager et une économie de l'énergie.
Il reste cependant toujours possible, en
cours d'utilisation, d'augmenter ou de
réduire la vitesse du chariot (voir de
compenser la vitesse en cas de passage
abrupt).
La charge de la batterie est contrôlée à
chaque démarrage du chariot. L'utilisateur est averti du taux de décharge par des bips
successifs de courtes durées et des indicateurs lumineux (B et C).

Lorsque la tension de la batterie atteint une valeur trop faible (UBat < 11 volts) ou que
la température du moteur s'élève anormalement, le chariot s'arrête et 4 bips avertissent
l'utilisateur.
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E- Analyse fonctionnelle

Fonction d'usage: Permettre le déplacement d'un sac de golf de façon
autonome quelque soit l'état du terrain, en fonction de la consigne de vitesse
donnée par l'utilisateur.

Schéma fonctionnel de niveau Il

Consigne Signaux
vitesse utilisateur

. R' t. Gestion
Vitesse des ecep Ion ~ Liaison PC
roues et mise en forme des Informations

des signaux et du déplacement

Tension de .
la batterie Consignes

moteur

Sac de golf au DEPLACER Sa.c d~ g.ol! au
point de départ ~ ~ point d arrIVe
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Remarques:

. Les parties Il, III, IV, V, VI, VII, VIII, IX sont indépendantes

. Les durées partielles conseillées sont:

Partie Il : 10 min
Partie III : 40 min
Partie IV : 20 min
Partie V : 40 min
Partie VI : 50 min
Partie VII: 25 min
Partie VIII: 25 min
Partie IX : 60 min

. Respecter la numérotation des questions pour répondre sur votre copie

. Rendre tous les documents réponses même s'ils ne sont pas complétés

Conventions adoptées pour toutes les fonctions:

. Toutes les tensions sont référencées par rapport à la masse

. Les amplificateurs intégrés sont considérés comme étant parfaits

. Valeurs normalisées pour les résistances dans la série E12 :

100'120'150'180"220"270"330-390-470'560'680'820, , , , , , , , , , ,
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1) Schéma fonctionnel de degré1
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Il) Questions relatives à la partie A, analyse fonctionnelle

A l'aide du dossier de l'analyse fonctionnelle, on désire connaître quelques fonctionnalités du

chariot de golf.

1) Expliquer pourquoi, au démarrage, il est nécessaire d'augmenter progressivement la
vitesse du chariot jusqu'à la vitesse souhaitée (consigne) ?

2) Quel est l'organe qui permet de régler la consigne de vitesse du chariot?

3) Que se passe t-illorsque la batterie atteint une valeur trop faible?

III ) Etude de FP11 : Captage du courant dans le moteur

On désire avoir une image de la vitesse de rotation du moteur afin de savoir si le
moteur tourne normalement sans surintensité (et donc sans surchauffe).

Pour se faire on utilise un capteur à effet Hall et des composants électroniques ~
associés selon le schéma structurel suivant: i

Schéma structurel de FP11

+Vcc

[~~~=~~:~J

R22
lOOK

U3 :A

CX)

1 Vimot
LM 358N

+9V

4) En vous référant aux documents constructeurs page CAN1, déterminer la valeur de
l'offset introduit par le capteur CSLA2CD.

5) On règle le potentiomètre R6 = 3,9KQ. Donner l'expression de VS1 en fonction de Vcc.

6) Donner !'expression de Vimot en fonction de Vcc et Vcap.

7) on sait que: Vcap = Vutile + Voffset avec Vutile = Valeur réelle de la tension image

du moteur.
Exprimer Vimot en fonction de Vutile.

8) Quelle est la modification introduite en Vimot, par l'ensemble structurel formé des
deux amplificateurs intégrés et les composants associés, sur le signal issu du capteur

(Vcap)? rEELMER
Bac STI G Electronique es systèmes techniques industriels Partie électronique Page: C3/10
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IV) Etude de FP12 : Adaptation du signal

Pour obtenir une Image de la vitesse du moteur sous forme de tension continue, on utilise la
structure autour d'un filtre de SALLEN KEY. On se propose au cours de cette étude de
vérifier que cette fonction permet bien d'obtenir l'image désirée de la vitesse.

Schéma structurel de FP12

RI9
lOK

4

22On +9V

8 U3:A
RI7 R29 t>oo+
lOOK lOOK

Vimot .
LM358N Vlmoy

C16
22On

En vous aidant de la courbe de réponse en fréquence du filtre page CAN2 en
AN N EXE (page CAN 2/12) :

9) Quel est l'ordre du filtre? Justifier votre réponse.
1O) Déterminer l'ordre de grandeur de la fréquence de coupure à -3 db.
11) Déterminer la valeur du gain statique du filtre en db, Go (db).
12) Sachant que: Go (db) = 2010g Ao avec Ao = Amplification = VimoyNimot pour F = O.

Calculer l'amplification Ao.

A l'entrée du filtre on a le signal suivant

Vimot
5VP,m' 1 obJ 1 n ~ T(s)0.1 ms O. ms

13) Lorsqu'on applique ce signal à l'entrée du filtre, on obtient en sortie une tension
continue de valeur:

Vimoy = 2,09 V

Etablir la relation Vimoy = f (Ao, Vimotmoy). Justifier la valeur numérique de Vimoy ci-
dessus.

14) Quelle est la fonction du filtre? IEELMER
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V) Etude de FP1 : Captage de la vitesse

La fonction sert à convertir la vitesse de rotation des roues en signal électrique au moyen
d'un capteur à fourche.
Un disque cranté est fixé sur l'axe des roues et passe dans la fourche du capteur.

Schéma structurel de FP1 ( pour la roue droite)

+9V

5

1

JI Vf

CONN-H4
OPTO2

Vo : C'est la tension de sortie du capteur, elle prend la valeur Vol à l'état bas et Voh à l'état
haut.

15) Expliquer comment, grâce à ce capteur, on obtient une information image de la
vitesse de rotation des roues.

16) On veut un courant dans la diode émettrice de : If = 20 mA . En vous aidant du
document constructeur page CAN3, déterminer la valeur de Vf correspondante (à 25
°C ).

17) Calculer la valeur de R35 pour obtenir ces valeurs. On choisira R35 dans la série
E12.

18) Compléter le chronogramme sur le document réponse page CR 1. (On prendra la
valeur typique de Vol et l'on supposera Is = 0).

IEELMER

Bac STI G Electronique Etude des systèmes techniques industriels Partie électronique Page: C5/10



"."""~

VI) Etude de FP8: Conversion des signaux électriques en signaux
sonores et visuels.

La partie microcontrôleur génère des signaux d'alertes numériques, ces signaux sont
adaptés de façon à obtenir un signal visuel et sonore. L'adaptation se fait au moyen de
transistors. On se propose de vérifier le fonctionnement en commutation de l'un de ceux-ci.

Schéma structurel de la partie sonore

+12V

BUZI
BUZZER

Ic

8
N2222A

VCD-BUZ i R5

1 lOK

Cahier des charQes concernant le buzzer :
Valim = 12V

Iconso < 20mA

Pression sonore < 80 dB à 6m

Montable sur circuit

19) Compte tenu du cahier des charges et sachant que la pression sonore perd 3dB tout
les 3 mètres, choisir un buzzer parmi ceux proposés page CAN4/12.

20) Compte tenu des caractéristiques de ce capteur et des caractéristiques du transistor
Q8 (document constructeur page CAN 5/12), montrer que, lorsque VCD-BUZ = SV,
ce transistor est à !'état saturé.

IEELMER
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~- ---



VII) Etude de FP5 :Traitement du signal M/A

Le signal de commande de l'avance du chariot est généré par un bouton poussoir. Lorsqu'on
appui, le chariot avance.

Schéma structurel de FP5

0
OK

U14:A
R an

+5V

S

9
lOk

21) Etablir la table de vérité des entrées R et S et de la sortie Qn. (On notera Qn-1 l'état
précédant de Qn ).

22) Compléter le chronogramme sur le document réponse CR 1.

23) Quel est le rôle de cet agencement structurel?

, IEELMER
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VIII) Etude de FP1 0 : Modulation de l'énergie électrique.

Pour commander le moteur on utilise des transistors NMOS que l'on commande en
modulation de largeur d'impulsion (MU) afin d'avoir un contrôle de la vitesse. Les
caractéristiques électriques du moteur et la fréquence du signal de commande MU sont
telles que la vitesse de rotation du moteur demeure proportionnelle à la valeur moyenne de
sa tension d'alimentation.

schéma structurel de FP10

+Vbat=12V

ot r01 Vmot

Mot
DC

1 C5
Uhach NP49 10n

jP2 49

24) Quel est le rôle de la diode de roue libre STTA300611 ( Document constructeur page
CAN6) ? Dans quel cas est-elle passante Uustifiez votre réponse) ?

25) Que représente le RDS(on) des transistors ( Document constructeur page CAN7) ?

26) Lorsque les deux transistors sont passant, que vaut la résistance en série avec le
moteur?

27) Calculer Vmot lorsque les deux transistors sont passant, on prendra Imot = 10A.

28) Lorsqu'on applique le signal suivant sur l'entrée Uhacheur, on obtient le signal Vmot
simplifié ci-dessous: ( on néglige les phénomènes dus à la diode et aux RDs(on) )

Uhacheur

! 1 t (s)

Vmot i i
Vbat - ' ---

. ., t (s)t1 T..

Donner l'expression du rapport cyclique a.

29) Donner l'expression de la valeur moyenne de Vmot ( Vmotmoy ) en fonction de Vbat et a.

30) En faisant varier le rapport cyclique, on fait varier la vitesse du moteur, pourquoi?

31) Donner la valeur de a pour avoir une vitesse maximale.
IEELMER
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IX) Etude de FP6 : Traitement programmé des informations

Schéma fonctionnel de degré 2

,'."""""""""...'.'."""""""""".' """"""""",.,..,' """"""""".'.'.' """' "'...',

. ADO..AD? 1

! ADO..AD? Mémorisation ~

j des adresses AO..A? 1

1 basses 1

i A8..A15 Mémorisation.

VRD 1 i
VRG i ~

1 A14 Codage des 1

~ pages de ~

! Traitement PGO..PG4 programme 1

Ucmoy ; et . FS63 !
~ conversions i
1 des !
i informations ~

Utestbat 1 - Validation des 1

i Code, RD sorties des ~

; , . ;
1 PESN memoires i

U M'A: i
i # 2 ~ CD-LED
1 ; CD-BUZ

Vîmoy ! # 5 ! Liaison série
1 1 vers le PC

l Um

Le schéma structurel de FP6 est paQe CR2/3

32) Délimiter, en les entourant sur le document réponse page CR2, les structures
associées aux différentes fonctions secondaires qui composent FP6.

Etude de la structure autour du 74HCT573

33) Donner les trois états possibles des sorties du circuit (document constructeur page
CAN8/12).

34) DE étant à la masse, quel est le rôle du signal appliqué sur l'entrée «LE» du
circuit?

35) Les adresses basses et les données sont sur le même bus (ADC à AD7). Quelle est
la fonction du 74HCT573 ?

ffiELMER
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Etude des mémoires: A T29C256 et HY628400 ( document constructeur page CAN9 et
CAN10)

36) Pour l'AT29C256, que représente tAcc, pourquoi cette donnée est importante?

37) Donner la capacité maximale, en Kilo octets et en Kilo bits, de ces deux mémoires.

38) Quelle est l'entrée permettant de sélectionner ces mémoires?

39) En déduire, en complétant le tableau du document réponse CR 3/3, les adresses de
début et de fin de chacune d'elles.

40) Compléter, sur ce même document réponse, la cartographie correspondante.
41) La taille de la mémoire HY628400 est supérieure à celle directement adressable par

le processeur, on l'a donc paginée à l'aide des entrées PGO à PG4. Quelle est la
taille d'une page en Kilo octets?

42) Combien de pages y a t-il pour obtenir la capacité totale?

43) Décrire, sous la forme d'une liste, la succession des opérations qui conduisent à
l'écriture d'une donnée dans la mémoire A T29C256.

Etude de la validation des sorties des mémoires

Schéma structurel:

U16:A
PSEN

RD DE

code

74HCTOO

44) Donner l'équation simplifiée de GE en fonction des entrées -pSEN-:RD, code.

Etude du convertisseur CAN dans le microcontrôleur 80C552 )
( document constructeur page CAN11 et CAN12 )

Les informations issues des principaux capteurs sont des grandeurs de type analogique.
Pour que le microcontrôleur puisse les traiter, il faut les convertir en grandeurs numériques.
Le convertisseur utilisé pour ce faire est intégré dans le microcontrôleur.

45) Sachant que A VREF+ = 5V et A VREF- = OV et que l'on obtient la valeur $3FF en
sortie pour 5V en entrée, déterminer la valeur (en Volt) de la variation de la tension
d'entrée qui entraîne un changement de 1 de la valeur de la grandeur de sortie.

46) Lorsque le chariot avance à une vitesse moyenne, on obtient une tension
VRD = 1.83V. Donner, en binaire, la valeur numérique correspondante en sortie du
CAN.

47) En vous aidant du diagramme de fonctionnement du convertisseur page CAN11/12,
donner la fonction du multiplexeur 1 vers 8.

IEELMER
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DOCUMENT REPONSE N°1

Question 18)

PE : Pas d'encocheRotation du
disque Cranté

PE E PE E PE E PE E E : Encoche

~~~~, [ t 1 [i 111 J t

S : Saturé

~

Tension de
sortie du
transistor

,...

..
! ! ! ! i i !! t

Question 22)

R ~~

5 V , ~ t

S -
j

5 V"""""""""""""""""""" .. . ...

~ t

Qn ~

t-
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DOCUMENT REPONSE N°3

QUESTION 39)

Circuit A1S A14 A13 A12 A11 A1D A9 AB A7 A6 AS A4 A3 A2 A1 AD Hexadécimal
EPROM Début

Fin
RAM Début

Fin

QUESTION 40)

Nom du
circuit

$FFFF sélectionné ,

- i
- 1

$EOO~ :

$coon

$AOO~

$8000

$6000

$4000

$200fl.

$0000
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Solid State Sensors CSLA2CD CS Series
Linear Current Sensors

Capteur de courant à effet Hall

D.. Caractéristiques:. Sortie linéaire
. Réponse rapide. Sortie isolée de l'entrée
. Température de fonctionnement

-25 à 85 cC

BOTTOM MOUNT WITH SS9 SENSOR, SINK,'SOURCE OUTPUT ,

Se;nsecl Se..lrnitivity
I1o11g. Supp1y Supply Curre;nt. Offset ~V.~* Offset Respol1se
Dim. Volt Cllnent {Amps Volt At g \JDC Shift. Time
Frg. {Volts DC} (mA M'ax.:1 Pe;ak) (Valts:t2%) Nominal :t TOL ~"rC) (Jl Sec.)

CSLA2CD 1 Sb12 20 12 Vœ:'2 ~.7 3.0 :t.02 3
CSLA2CE 1 Sb 12 20 92 Voo/2 93.1 2.1 :t.02 3
CSLA2DE 2 6to12 20 92 Voo/2 ~.6 2.2 :t.02 3
CSLA2CF 1 6to12 20 12)' Vt;t:i'2 19.6 1.3 :tD2 3
CSLA2DG 2 61012 20 1EJJ Vo=.12 16.2 1.1 :t;02 3
CSLA2DJ 2 61012 20 2~ Vo=.12 B.7 O.S :t.020 .3
CSLA2DH 2 610 12 2D 235 Voo/2 1.1 :t.01 ~ .3
CSLA2EJ 1a 61012 20 c 310 V~12 0,7 :t.O1~ 3

CSLA2DK 2 610 12 20 400 Vo;:,J2 5.8 0.5 :t.01 ~ 2.
CSLA2EL 1a 6 b12 20 5m 'lo;:,J2 4.3 0.4 :t.01 ~ 3
CSLA2EfI' 1a 6to12 20 7~ Voo/2 3.1 0.3 :t.OaT 3
CSLA2EN 1a 6to12 20 9EJJ Voo;I2 2.3 0.2 :t.007 3

NOTE: Y/hen mon ilDring purely AC current ~t.h lelO DO component. a œ.pa~itor ca.n be inserie.-j in œries vlith ~e ouipui of the current aa150r. The capaciIDrv/iII block
out the effecrt of the temperature vana1ion of the offsEt voilage whlch Increasœ the accuracyofthe de'i1ce.

,
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REPONSE EN FREQUENCE DU FILTRE
~-

_w ,~..~c_-
-- ~ ~ il.1 G1IN (dB'

1

1.11

-il.1

~I.I

-.a1.1

-+1.1

~g.g

-.t11.B

-7g.g

,~

-a1.B

...gg.g
iBgr1 i.gB il.B igB i.il1c
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omROn

EE-5X3070/ -5X4070 Photomicrose~~or
(Transmlsslve)

. Features. Inc.:'rporete5 an IC chip ",1d-1 a Wlt-in detl:i;tor element arld 2. Thevaf~Je afthe.r~onse frequenq,. is n-.eMurerJ
ampifie~ by rotillng tI~ d,sk as sh,:>wn 1:.;;10.,1/.. Incol1Joriltes il dete:ctor ele:n.,ent 'o)Iilh a buÎIt~jn ten.,peré'rtllre
CQfnpO!!llsation t;iruJit. ~. A "vide su!='pl}' ~'olta~e l-an-~: 4.510 16 'f[:IC '~s""'.,.,~~

. Dlrectl)' ronnects v,ith C-[',IOS and TTL.

. High r...solulion \\~th aO.iE~mm-,\4de sensÎI.,g 8f'erture

. Dart Ot4 model (EE-SX3010)

. Liaht or'! model rEE-SX4Q7OJ

Internai Circuit

K ~ ::-.dI-~~ =:g ~

Il oU ::;:~l~~- .J-c G

. Electrical and Optical Characteristics (Ta = 25()C)
Item Symbol Value CQndition

Emitter Fof\'Iard voltage 'JF 1.2 V typ.. 1.5 V nlax.
Reverse cuITent IR 0.01 ~IA ~.p., 10 ~IA n.,M,
Peak elnission 940 nIT! t~,
wavelength

Detector Low-ievel output
voltage
HigJl-leveloutput ""OH 1sV min.
voltage
Current consumption 'cc
Peak spectral Âp
S&nsitivity wave.iength

LED current v/hen output is OFF 1FT 10 mArnax.
LED current whenoutput is. ON
HY$ferèSis DoH 1S"/"typ. Vœ ~ 4.5 to 16 'if (:seenote 1)
RE'.$?onse freqllency f 3kHz min. Vcc = 4.5to 1~ ',l, lF = 20 mA. IOl = 16 mA

{seenoœ21
Response delay time tplH itpHl~ ::1 ,,$ t}'P. ',',:;c = 4.5 to 16 V, IF = 20 n"lA, IOl = 16 mA

lsee no~ 31
Respol1$e delay time tpHl (tplH~ 2(' ~ tJ'P. Vcc ~4.5 ta 1i3V.IF= 20 mA.loL ~ 16 mA

(see note '3)

Forward Current ~s. .Forwar~ low-ievei Output Voltage YS. LED Current Ys. Supply Voltage
Volt"ge ~haractenstlcs (TYPlcal) OutputCu[Tent (Typical) (Typical)

."

!! '

I;:.~~
~ .00

- ,
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Kingstate Kingstate

@ ~ry~:',...-",- --- ~'-..:
. Buzzer à monter sur circuits imprimés, à émission continue.
. Modèle étanche pour soudage à la vague.

@ . Large plage d'alimentation.

.- ~

j Consommatlon:50 mA

~ ~ Fréquence d'oscillation:2,5 kHz :ID,5 kHz 1 Pression sonore (@30 cm): 104 dB

e- 1$~ Température d'utilisation:-20"C à ot6O"C
_.)~ ..

. A monter sur circuits imprimés ~ Buzzer PKB5-3BO. Buzzers miniatures à large plage de tension d'alimentation. Murata. Spécialement étudiés pour des applications sur matérie.1s portables.. Faible consommation.. Emission continue.
.11s sont disponibles avec deux entraxes 15 ou 17,5 mm.

Tension d'alimentation:3 à 20 V c.C.
Consommation (@12 V c. c.): 12 mA . Bu.zzer à émissiIJn. continue et à monter sur panneau avec sIJrlie fi
F ' d, .11 ' 3500 H :1:500H . Faible consommation.

requence OSCI atlon: z z . Utilisation dans toutes alarmes infIJrmelles.

Pression sonore (@30 cm):82 dB (12 V c.c.)
Température d'utilisation:-30DC à +B5DC TensiIJn d'alimentatiIJn:1 ,5-9 V C.c.

Consommation:6 mA mal.

Fréquence d'osciliation:2,B kHz
Pression sonore (@60 cm):95 dB min.

Buzzer piézoélectrique type KPE-272A B KPE .'220Kingstate uzzer
Kingstate

. Alarme piézoélectrique foumissant un son très puissant et continu.. Modèle économique, faible consommation.. Large gamme de tension d'alimentation.
-1v1ontage sur circuits imprimés.

Tension d'alimentation:3-28 V c.c.
Consommation:5 mA à 12 V c.c.
Fréquence d'oscillation:3.5 :t!J.5 kHz
Pression sonore (@30 cm):97 dB min. (@12 V c.c.) 8 . t .. .. t.. 7,5 . uzzer, a mon er sur panneau, a emlSSlon con rnue.
Entraxe des picotS: 1 mm , . .
D. . . ( ) /?C 1 L 6 . Large plage d alimentation.Imenslons piCots mm: "" x
Dimensions {mm):032 x h 14
Température d'utilisation:-20OC â +6OOC Tension d'alimentation:3-20 V c.c.

Consommation: 10 mA

Fréquence d'oscillation:2,7 kHz :fD,5 kHz
Pression sonore (@3D cm): 76 d8

Température d'utilisation:-20°C à i6DoC

IEELMER
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j,=I,= STT A3006P/PI
.., l STTA6006TV1/2

TURBOSWITCH Tt"j1 ULTRA-FAST HIGH VOLTAGE DIODE

r\!1AIN PRODUCT CHARACTERISTI.CS

IF (A\r, 30A.l2x 30A AI: K1

VRRr\1 600V
t (ty \ '>5n" 0 0rr PI " "

VF{maX) 1.5V Kt A1

Description: STTA6006TV1 STTA6006TV2
. Spécifiquement étudiée pour

l'utilisation en diode de roue libre
. Très rapide
. Très peu de puissance perdue dans la

diode et le transistor associé
. Utilisée pour les grande fréquences
. Boîtier isolé: 2500 VRMS

I.SOTOpTfd
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J.~~=~ VNP49NO4FI
~, ~, VNB49NO4 1 VNV 49NO4

"OMNIFET"':
FU LL Y AUTOPROTECTED POWER f\40SFET

TYPE VCLAMP! ROSfONj lur.,..,c"
vrliP49N04FI 1.

Vf;JB49N04 42 V 1 20 m~2 49 A
\ttliV49NCI4 i

ISO!y\fA TT.220
n Ut'-1EAR CURRENT Llt%'1ITATION
11 TH ERf.;1AL SH!JT DO\'vN '

n SHORT C1RCUIT F'ROTECTION ,,"

n It-.JTEGRATED CL.AJ.v1P ,

t:. LOV'/ CURRENT DRA.VtJN FROt%1INPUT PIN
1

n DI.A.GNt:Jsnc FEEDBACKTHROUGH INP.JJT " , P ~ o "' (11'"PIN r0..263 (D""PAK) O..V;9"" -1 ...

n ESO PROTECTION ORDER CODES:

n DIRECT ACCESS ro THE GATE OF THE rS~i/ATT220 VNP49NO4FI
F'O\"I/ER f'J10SFET {Af..;tA.LOGDRI\..(INGî PowerSO-10Ttf VNI/49tliO4

n corv1F'An8.LE \!(\îITH ST.A.NDARD POV;ER TO-263 (D2PAK) '\."NB49NCl4
r'"tOSFEr

1..40SFETS from DG up to 50KHz apptiœitions,
DESCRIPnON Built-in thermal shutdci'V\in, linear currerlt limitation
The VNP49t~O4FI, '.."N 849t'JO4 , VN\149NO4 are and (:Nervolta!~e damp protect the chip in harsh
monolit11ic ,:Je ,jçes designed ln en\'.Îrol1n"lefîts,
STJ.vtk;roelei:;tronics '","Power rv1O Tecl1nolog)i, Fau.ft feedbacl\ can t.e deteded by' n-iot-lito ri rlg the
intended for replacerYlerlt of standard Power voltage at tlw input pil-I,

IEELMER
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Philips Semiconductors PrQdul;:t speçifi~tion

Octal D-type transparent iatch; 3-state 74HCIHCT573

Descriptions générales: ,. .
Le circuit est composé de 8 bascules D Caracterlstlques : .
à verrouillage rapide utilisant la technologie . Te~s de propagatIon
haute vitesse CMDS à faible consommation typIque de 18ns
Les sorties sont à logique 3 états . Valim de 2 à 6V
Fonctionnement: . Courant d'entrée de 1~
Lorsque CE est à l'état bas et l'entrée de validation. Les sorties peuvent
LE est à l'état haut, les sorties Q recopient les commander 15 charges
entrées D. de technologies TTL LS
Lorsque LE est à l'état bas les données sont mémorisées
tant que LE ne repasse pas au niv~u haut.
Lorsqu'un niveau logique haut est appliqué
sur l'entrée de contrôle de sorties DE toutes
les sorties passent à l'état « haute impédance»

QUICK REFERENCE DATA
GNO ;;: 0 \!; T ~b:; 25""C; tr., fi:; B (1$

Z .:Haute impédance
X :Etat indifférent
Qo :Mémorisation de l'état précédent

". ~ c.~, 'z.,.,.

ffiELMER
Bac sn G Electronique stèmes techniques industriels e AN8/12

"

JIII~III -



~lli( AT29C256 ~:~~~~%ory

Caractéristiques:. Temps d'accès rapide 70ns. Programmable en SV. . Pin Confi gurations. Cycle de programmation rapide
. Faible dissipation de puissance Pm Name function. CMOS et TTL compatible AO - A 14 ft.ddresses

~ Chip Enable

Description : ~ Output Enable

C'est une mémoire FLASH programmable de type PEROM wr Write Enable
{Programmable et Effaçable Read Only Mémory) de technologie 1100 - 11('0 7 D t 1 Is!a t tMOS 1 .l ! a a npu u pu s
C non vo atl e.

Lorsque cette mémoire n'est pas activée, elle a une fliC ~Io Connect

consommation très faible de l'ordre de 300~. DC Don't Connect

Elle peut être reprogrammée plus de 10000 fois.

AC Read Characteristics
AT29C2SG-7.0 AT29C2SG-90 Af29C2SG-12 ATZOC2SG-15

$ymbol Parameter r.1i.n t.1ax r,,1în f.1ax rAîn Max r,1in f.1ax Unîtt

t$\OO Addms& to Output Delay 70 90 120 t50 riS

tœ[t! ëË to Output Dfliay 70 90 120 ns

to",\2} OEto OUlput Delay 0 40 0 40 0 50 0 ns

tDI:~4! ëEorOËto Output Flœt 0 25 0 25 "30 ns

t Output Hoid from œ. œ or Address. 0 0 0 ns
OH v;hict1ever OOCUITIi'd first

Note: C::J Not mcommendedfor Nev; Designs.

AC Read Waveforms(1)(2)(3)(4)

ADDRESS AOORESS VAUD

œ

œ

cxnpur HICiHZ

l''otes: 1. ëË may bec delayej upt.:;. tJCC -Iclé after the addms~ ua" foiti0l1 Witl10ut impact on tA(:C.
2. œ may be delayed up t.:;. ~I; - tOI;; after 11e falling edge of Œ \'lithout impact on \cE or by tAa; - fol: aftar an adct~ change

vii11out impact on tAŒ;.. -
2>. tDF Îs .specifj~ from OE or CE \\'hichever occum first (CL = 5 pF).
4. Thi& pammeter is charocterimdand is not 100% tQSt~d.

IEELMER
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~L11'1ix HY628400A Series

DESCRIPTION CARACTERISTIQUES
. Sorties 3 états

La HY628400A est une SRAM haute vitesse . Compatible TTL
faible consommation. La technologie est du . Faible consommation
CMOS. . Données sauvegardées pour une
Les données sont sauvegardées pour une alimentation de 2Vmin
alimentation minimum de 2V . Broches standard et réversibles

Product Voltage Speed Operation
No. (V) (ns) Currenlllcc(mA)

HY628400A 4,5-5,5 55170185 10
HY628400A-E 4,5-5.5 55/70/85 10
HY628400A-1 4.5-5.5 55170185 10
Note 1, Current value is max,

PIN CONNECTION

PIN DESCRIPTION BLOCK DIAGRAM

Pin Name
ICS
/WE . .
IOE . .. .AO-A18
1101 - 1/08 : lo1EMORYARRAY .
Vcc
Vss .

ŒELMER
tèmes techni Partie électroni ue
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Philips Semiconductors Product data

Single-chip 8-bit ~icroco~troller with 10-bit AID, 80C552/83C552
capture/compare tlmer, hlgh-speed outputs, PWM

CARACTERISTIQUES
. Processeur central 80C51
. 8 Ko de ROM
. Timer/compteur 16 bits couplés avec 4

registres de capture et 3 registres
comparateurs

. 2 timer/compteur 16 bits standards
DESCRIPTION . 256 octets de RAM
Le 80C552 est un microcontrôleur 8 bits . CAN 10 bits avec 8 entrées

ACMOS dérivé du 80C51 analogiques multiplexées
Il peut être utilisé avec des mémoires . 2 modules 8 bits PWM
extérieures de type TTL standard . 5 ports de 8 bits bidirectionnels
Il possède 2 modes sélectionnables . Bus 12C avec fonction maître/esclave
d'économie d'énergie qui permettent de mettre . Full duplex UART
en veille le micro en préservant la RAM, le . 1 module chien de garde
timer, les ports et les interruptions. . Fréquences possibles:

3.5 à 24 MHz

BLOCK DIAGRAM

TO TI !lm! !lm" !'Wm mI;IT AVs... AVREF AOOQ-r 5DA SOL

- +
[!] [!] VDq Vss m [!J [!]

, -- l I -- --- -- -,
1 .
. .
. l

,
1W~1rBIT PROGRAM DATA 5ERIAl :

TIME~VENT MEldORY IdEMORY AOC 12c PORT'
COUNTERS BkxBROM 25GxBRAf., ,

,
.
,
,
,
.
1
1
.
1
1
.
,
1
.
1
1
.
.
,
.
.
,
,
,
1
.

- - - - - - - - - - - - - -'
.f]]

R) P1 P2 . "RaT m
CPdTO,Ct.m
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Philips Semlconductors Application note

Using the analo~-to-digital converter EIE/AN93017
of the 8XC552 mlcrocontroller

INTRODUCTION
C'est un CAN 10 bits à approximations successives. La conversion prend 50 cycles
machines

Diagramme de fonctionnement symbolique

SI;LECT

RESET~AIo!PLE ADCCONTOOL

P6 fo!UX VIN
10FI!

p,

VlJAC

AOC RESW

SCHf.l1TTTRIGGER PI; \O\lLE

Figure 1.

Description:
. Mux: Multiplexeur 8 vers 1
. SAR :Registre d'approximations successives
. DAC: Convertisseur Analogique Digital
. AOC Control : Contrôleur du convertisseur

IEELMER
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